Kraftfahrt-Bundesamt

DE-24932 Flensburg

ALLGEMEINE BETRIEBSERLAUBNIS (ABE)

nach § 22 in Verbindung mit § 20 Stral3enverkehrs-Zulassungs-Ordnung (StVZO) in der
Fassung vom 28.09.1988 (BGBI | S.1793)

Nummer der ABE: 91260

Gerat: Geschwindigkeitsmefgerat
Typ: motoscope tiny

Inhaber der ABE motogadget GmbH

und Hersteller: DE - 10997 Berlin

Fur die obenbezeichneten reihenweise zu fertigenden oder gefertigten Gerate wird diese
Genehmigung mit folgender Mal3gabe erteilt:

Die genehmigte Einrichtung erhalt das Typzeichen

KBA 91260

Dieses von Amts wegen zugeteilte Zeichen ist auf jedem Stlick der laufenden Fertigung in
der vorstehenden Anordnung dauerhaft und jederzeit von auf3en gut lesbar anzubringen.
Zeichen, die zu Verwechslungen mit einem amtlichen Typzeichen Anlass geben kdnnen,
durfen nicht angebracht werden.



Kraftfahrt-Bundesamt

DE-24932 Flensburg

Nummer der ABE: 91260

Die Geschwindigkeitsmessgerate, Typ motoscope tiny, , dirfen zum Anbau an Kraftraddern
feilgeboten werden, wenn diese mit einer im Verwendungsbereich (Anlage 2) genannten
Reifengrof3e ausgeristet sind.

Der einzuprogrammierende Abrollumfang des Vorderrades (gemal E.T.R.T.O.) ist in den
beiliegenden Prifunterlagen aufgefihrt.

In einer mitzuliefernden Anbauanweisung sind die Bezieher auf den eingeschrénkten
Verwendungsbereich hinzuweisen.

Der Anbau und die Programmierung hat nach dieser Anweisung zu erfolgen.

An jedem Geschwindigkeitsmessgerat muss an einer gegen Beschadigung geschiitzten,
auch nach dem Anbau sichtbaren Stelle gut lesbar und dauerhaft ein Fabrikschild
angebracht sein, das folgende Angaben enthalt:

Hersteller oder Herstellerzeichen
Typ und
Typzeichen

Statt der Kennzeichnung der Gerate mit dem Fabrikschild kdnnen die geforderten Angaben
auch eingepragt sein.

Im Ubrigen gelten die im beiliegenden Gutachten nebst Anlagen des TUV Rheinland
Kraftfahrt GmbH, TUV Rheinland Group, Kéln, vom 20.01.2011 festgehaltenen Angaben.

Das geprufte Muster ist so aufzubewahren, dass es noch fiinf Jahre nach Erléschen der ABE
in zweifelsfreiem Zustand vorgewiesen werden kann.

Flensburg, 24.02.2010
Im Auftrag

Mario Quade

Anlagen:

Nebenbestimmungen und Rechtsbehelfsbelehrung
1 Gutachten Nr. 104KA0009-00



Kraftfahrt-Bundesamt

DE-24932 Flensburg

Nummer der ABE: 91260

- Anlage -

Nebenbestimmungen und Rechtsbehelfsbelehrung
Nebenbestimmungen

Die Einzelerzeugnisse der reihenweisen Fertigung missen mit den Genehmigungsunterla-
gen genau Ubereinstimmen. Mit dem zugeteilten Typzeichen/Priifzeichen dirfen die Fahr-
zeugteile nur gekennzeichnet werden, die den Genehmigungsunterlagen in jeder Hinsicht
entsprechen.

Anderungen an den Einzelerzeugnissen sind nur mit ausdricklicher Zustimmung des
Kraftfahrt-Bundesamtes gestattet.

Anderungen der Firmenbezeichnung, der Anschrift und der Fertigungsstatten sowie eines bei
der Erteilung der Genehmigung benannten Zustellungsbevolimachtigten oder bevollméchtig-
ten Vertreters sind dem Kraftfahrt-Bundesamt unverziglich mitzuteilen.

Das Kraftfahrt-Bundesamt ist unverzuglich zu benachrichtigen, wenn die reihenweise Ferti-
gung oder der Vertrieb der genehmigten Einrichtung innerhalb eines Jahres oder endgultig
oder langer als ein Jahr eingestellt wird. Die Aufnahme der Fertigung oder des Vertriebs ist
dann dem Kraftfahrt-Bundesamt unaufgefordert innerhalb eines Monats mitzuteilen.
VerstdfRe gegen diese Bestimmungen kénnen zum Widerruf der Genehmigung fihren und
konnen uberdies strafrechtlich verfolgt werden.

Die Genehmigung erlischt, wenn sie zurlickgegeben oder entzogen wird, oder der
genehmigte Typ den Rechtsvorschriften nicht mehr entspricht. Der Widerruf kann
ausgesprochen werden, wenn die fur die Erteilung und den Bestand der Genehmigung
geforderten Voraussetzungen nicht mehr bestehen, wenn der Genehmigungsinhaber gegen
die mit der Genehmigung verbundenen Pflichten — auch soweit sie sich aus den zu dieser
Genehmigung zugeordneten besonderen Auflagen ergeben - verstdf3t oder wenn sich
herausstellt, dass der genehmigte Typ den Erfordernissen der Verkehrssicherheit oder des
Umweltschutzes nicht entspricht.

Das Kraftfahrt-Bundesamt kann jederzeit die ordnungsgemafle Ausiibung der durch diese
Genehmigung verliehenen Befugnisse, insbesondere die genehmigungsgerechte Fertigung,
nachprifen und zu diesem Zweck Proben entnehmen oder entnehmen lassen.

Die mit der Erteilung dieser Genehmigung verliehenen Befugnisse sind nicht Ubertragbar.
Schutzrechte Dritter werden durch diese Genehmigung nicht berihrt.

Rechtsbehelfsbelehrung

Gegen diese Genehmigung kann innerhalb eines Monats nach Bekanntgabe Widerspruch
erhoben werden. Der Widerspruch ist beim Kraftfahrt-Bundesamt, Fordestralle 16,
DE-24944 Flensburg, schriftlich oder zur Niederschrift einzulegen.



TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH

GUTACHTEN zur ERTEILUNG einer
ALLGEMEINEN BETRIEBSERLAUBNIS nach § 22 StVZO  T{jvRheinlaed

Fahrzeugteil : GeschwindigkeitsmeRBgerat
Typ : motoscope tiny 104KA0009-00
Antragsteller : motogadget GmbH, 10997 Berlin Seite 1

0 Allgemeines

0.1 Antragsteller : motogadget GmbH
Kdpenicker Stralie 145
10997 Berlin

0.2 Hersteller : motogadget GmbH

1 Beschreibung der Umristung und Angaben zum Fahrzeugteil

1.1 Art : Geschwindigkeitsmelfigerat

1.2 Typ : motoscope tiny

1.3 Angaben zur Umristung

1.3.1  Beschreibung . elektronisches, programmierbares

Geschwindigkeitsmeligerat, bestehend aus:

- Tachometer mit digitaler / ww. zusatzlicher
analoger Anzeige,

- Reed-Kontakt-Geber fir die Ermittlung der
Raddrehzahl,

- geschlossenem Gehause mit integrierter
Beleuchtung

1.3.2 Ausflhrungen

motoscope tiny : Tacho in rundem Leichtmetal-Gehause
1.3.3 Antrieb des Geschwindigkeits-  : elektronisch, siehe 1.3.1
messgerates
1.3.4 Ubersetzung des Geschwindig- : Geréatekonstante frei programierbar
keitsmessgerates
1.3.5 Abmessungen . siehe Anlage 2
14 Art und Ort der Kennzeichnung : Herstellerzeichen (motogadget),

Typ (motoscope tiny)

sowie KBA-Genehmigungsnummer (KBA 91260)
auf dem Gehause eingraviert, ww. mittels
falschungssicherem Aufkleber

1.5 Angaben zum Einbau/Programmierung

Der Anbau des GeschwindigkeitsmefRgerates erfolgt gemall den Angaben des
Herstellers.

Die Programmierung des GeschwindigkeitsmeRgerates erfolgt durch Betatigung eines
Tasters, wodurch verschiedene Menu-Ebenen zur Programierung erreicht werden.
Die Programmierung des erforderlichen Abrollumfanges des Rades der entsprechen-
den Achse erfolgt Gber folgende Meni-Schritte:
1. Menu-Ebene : Param (Parameter)
2. Meni-Ebene : Circ (Circumference = Abrollumfang)

ImpW (Impulse wheel = Anzahl Tacho-Impulse pro Radumdrehung)
(Eine entsprechende Anbauanleitung wird jedem Geréat beigefiigt; siehe Anlage 2)

TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH Technologiezentrum Verkehrssicherheit NR39N.DOT-1.0-13.12.99
Typprifstelle Fahrzeuge/Fahrzeugteile 104KA0009-00.doc
Am Grauen Stein, D-51105 KoIn (Poll)

Priflaboratorium akkreditiert von der Akkreditierungsstelle des Kraftfahrt-Bundesamtes, Bundesrepublik Deutschland, unter
DAR-Registriernummer KBA-P 00010-96



TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH

GUTACHTEN zur ERTEILUNG einer
ALLGEMEINEN BETRIEBSERLAUBNIS nach § 22 StVZO  T{jvRheinlaed

Fahrzeugteil : GeschwindigkeitsmeRBgerat
Typ : motoscope tiny 104KA0009-00
Antragsteller : motogadget GmbH, 10997 Berlin Seite 2
1.5 Angaben zum Einbau/Programmierung (Fortsetzung)
Die Einprogrammierung des erforderlichen Abrollumfanges erfolgt gemaf den
Angaben im Verwendungsbereich. (Siehe Anlage 2)
1.6 Weitere Angaben
Im Display wird die Anzeige der Geschwindigkeit zusatzlich analog per Zeiger
dargestellt.

Aulerdem erfolgen weitere frei wahlbare Anzeigen (u.a. fir Gesamt-Kilometerstand,
Tages-Kilometerstand, Uhrzeit, Motordrehzahl) im digitalen Display dargestellt.

2 Durchgefiihrte Priifungen

20 Prufgrundlagen
Die durchgeflihrten Prifungen erfolgten geman § 30 StVZO sowie den RREG's
2009/80/EWG, RREG 97/24/EG Kap.3, RREG 97/24/EG Kap.8 sowie RREG
2000/7/EG.
21 Allgemeine Angaben zur Prifung
2.1.1 Prifbedingungen
Verwendete Mel3gerate flr die  : Die Prafungen wurden auf Anlagen durchgefiihrt,
Geschwindigkeitsmessung die den Anforderungen der Prifgrundlage
entsprechen.
Prifstrecke Art / Zustand . Asphalt, eben, horizontal / trocken
Prufstrecke : siehe Anlage 1
Datum der Prufung : siehe Anlage 1
Ort der Prifung . siehe Anlage 1
2.1.2 Technische Daten des Pruf-(Referenz-) fahrzeugs
Art . Kraftrad
Hersteller/Typ : siehe Anlage 1
Handelsbezeichnung (Modell) : siehe Anlage 1
ABE- / EG-BE-NTr. . siehe Anlage 1
Fahrzeug-ldent.Nr. / Motor-Typ  : siehe Anlage 1
Gewichte des Fahrzeugs [kg] : siehe Anlage 1
Bereifung (GroRen- + Profilbez.) : siehe Anlage 1
2.2 Durchgefuhrte Prufungen
2.2.1  Anbauprifung in Anlehnung an § 30 StVZO (Festigkeit, Freigangigkeit, Sichtbarkeit)
2.2.2 Uberpriifung der Wirkung, Anzeigegenauigkeit gemaR RREG 2000/7/EG
2.2.3 Messung der eletromagnetischen Vertraglichkeit flir Selbststandige Technischen
Einheiten (STE) gemal® RREG 97/24/EG, Kapitel 8.
TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH Technologiezentrum Verkehrssicherheit NR39N.DOT-1.0-13.12.99

Typprifstelle Fahrzeuge/Fahrzeugteile 104KA0009-00.doc
Am Grauen Stein, D-51105 KoIn (Poll)

Priflaboratorium akkreditiert von der Akkreditierungsstelle des Kraftfahrt-Bundesamtes, Bundesrepublik Deutschland, unter

DAR-Registriernummer KBA-P 00010-96



TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH

GUTACHTEN zur ERTEILUNG einer
ALLGEMEINEN BETRIEBSERLAUBNIS nach § 22 StVZO  T{jvRheinlaed

Fahrzeugteil : GeschwindigkeitsmeRBgerat
Typ : motoscope tiny 104KA0009-00
Antragsteller : motogadget GmbH, 10997 Berlin Seite 3
3 Prufergebnisse
3.1 Anbauprufung : Die Anforderungen der Priufgrundlage werden
erfullt. Der Anzeigewert ist sowohl bei Tag als
auch bei Nacht eindeutig erkennbar.
3.2 Uberpriifung gemaR . Die Anforderungen der Prifgrundlage werden
RREG 2000/7/EG erfullt. (siehe Anlage 1)
3.3 Uberpriifung gemafR . Die Anforderungen der Prifgrundlage werden
RREG 97/24/EG, Kap. 8 erfillt. (siehe Anhang zum Gutachten)
4 Verwendungsbereich
4.1 Die Verwendung des unter Pkt. 1.1 beschriebenen Geschwindigkeitsmelgerates ist
grundsatzlich an allen 2- und 3-radrigen Fahrzeugtypen mit Typgenehmigung (ABE
gem. § 20 StVZO oder EG-BE gem. RREG 92/61/EWG bzw. 2002/24/EG), sowie
deren baugleiche Fahrzeugtypen mit Zulassung gemaf § 21 StVZO zulassig, sofern
diese mit einer Reifengrofle gemafk Anlage 2 ausgeristet sind.
4.2 Die einzuprogrammierenden Abrollumféange von Vorder- wahlweise Hinterrad (geman
E.T.R.T.0O.) sind fir die gangigsten Reifendimensionen in Anlage 2 aufgeflihrt.
4.3 Bei nicht aufgeflihrten Reifendimensionen ist der einzuprogrammierende Abrollumfang
entsprechend den Angaben des Reifenherstellers zu verwenden.
4.4 Eine Abnahme gem. § 19 (3) StVZO durch einen amtl. anerkannten Sachverstandigen
oder Prifingenieur ist nicht erforderlich.
41 Auflagen
Auflagen fir den Fahrzeugfuhrer
4.1.1 Der Anbau ist gemal der Anbauanleitung des Antragstellers auszufiihren.
4.1.2 Die Einprogrammierung des Reifen-Abrollumfanges entsprechend der abgetasteten
Achse ist gemal der Programmierungsanleitung des Antragstellers auszufihren.
4.1.3 Die Anzeige der aktuellen Geschwindigkeit erfolgt permanent im Display.
Die zusatzlich mdglichen, frei wahlbaren Anzeigen werden ebenfalls im Display
angezeigt und werden durch bewultes Betatigen des Drucktasters ausgewahilt.
TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH Technologiezentrum Verkehrssicherheit NR39N.DOT-1.0-13.12.99

Typprifstelle Fahrzeuge/Fahrzeugteile 104KA0009-00.doc
Am Grauen Stein, D-51105 KoIn (Poll)
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TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH

GUTACHTEN zur ERTEILUNG einer
ALLGEMEINEN BETRIEBSERLAUBNIS nach § 22 StVZO  T{jvRheinlaed

Fahrzeugteil : GeschwindigkeitsmeRBgerat
Typ : motoscope tiny 104KA0009-00
Antragsteller : motogadget GmbH, 10997 Berlin Seite 4

5 Anlagen

Anlage 1 (Seite 1) . Prufprotokoll der Geschwindigkeitsmessung

Anlage 2 (Seite 1 — 13) : Zeichnung / Foto / Gebrauchsanleitung incl.
Anbauanleitung und Programmierungsanleitung,
Auflistung der Reifendimensionen und des
jeweiligen einzuprogrammierenden Abrollumfang

Anhang zum Gutachten . Prifbericht Giber die Elektromagnetische
Vertraglichkeit einer selbstédndigen technischen
Einheit (STE) gemaf 97/24/EG Kapitel 8

6 Zusammenfassung

Das Geschwindigkeitsmelfigerat, Typ motoscope tiny, gentigt in Verbindung mit den in
Anlage 2 zu diesem Gutachten aufgefliihrten Reifendimensionen/Abrollumfangen den

Anforderungen der Prifgrundlage geman Pkt. 2.0.

Dieses Gutachten besteht aus den Seiten 1 bis 4 sowie allen, unter Pkt. 5 genannten

Anlagen.

Gegen die Erteilung einer Allgemeinen Betriebserlaubnis bestehen keine technischen
Bedenken.

Das Priflaboratorium ist fiir das o0.g. Prufverfahren akkreditiert von der
Akkreditierungsstelle des Kraftfahrt-Bundesamtes, Bundesrepublik Deutschland, unter
DAR-Register-Nr.: KBA-P 00010-96.

Kéln, 20.01.2011

ri/pc

./?
Vo o

Dipl.-Ing. Harald Ruittgers

TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH Technologiezentrum Verkehrssicherheit NR39N.DOT-1.0-13.12.99
Typprifstelle Fahrzeuge/Fahrzeugteile 104KA0009-00.doc
Am Grauen Stein, D-51105 KoIn (Poll)

Priflaboratorium akkreditiert von der Akkreditierungsstelle des Kraftfahrt-Bundesamtes, Bundesrepublik Deutschland, unter
DAR-Registriernummer KBA-P 00010-96



[ 104KA0009-00 Anlage 1 Seite 1 |
1 | Fahrzeug
1.1 | Hersteller Ducati (1) / 4042
1.2 | Verkaufsbezeichnung/Typ Multistrada 1000 DS I A1
1.3 | FZ.-ldent.-Nr./Motor-Typ ZDMA100AA3B004673 | ZDM 992 A2
1.4 | Bauj./EZ/ ABE / km 2004 16.03.2004 | e3*92/61*0167-01 49711
1.5 | Motorleistung [kW] K62 1.6 | Hochstgeschw. [km/h] 220
2 | Rader
2.1 | Hersteller v/h Ducati / Marchsini | Ducati / Marchsini
2.2 | Kennzeichnung/ GroRe v/h |J 17 X MT 3.50 I J17 X MT 5.50
3 | Bereifung
3.1 | Hersteller / Bezeichn. v/ih Michelin Pilot Power I Michelin Pilot Power
3.2 | GroRe v/h 120/70 ZR 17 M/C (58W) TL / 180/55 ZR 17 M/C (73W) TL
4 | Gewichte
3.1 | Leergewicht [kg] v/h/Z 104 / 109 / 213
3.2 | Priifgewicht [kg] v/h/Z 127. / 198 / 325
3.3 | zul. Ges. Gewicht [kg] v/h/Z 148 / 262 / 410
4 | Umristung
4.1 | Antragsteller/Hersteller Moto gadget | Moto gadget
4.2 | Art der Umriistung Tachometer, (digital)
4.3 | Befestigung Gehause wird mittels Halteblech m Lenkrohr befestigt
4.4 | Typ/ Ausfithrung motoscope I motoscope pro
4.5 | Abmessungen [mm] Tiefe: 47 |Breite: 109 |Hoéhe: 10 |(Gehause)
5 Prufung und Prufergebnisse (gemaR RREG 2000/7/EG)
5.1 | Prufstrecke/Datum/Priifer BAB A 540 27 .08 .2010 Ruttgers
5.2 | Tachometer Bauart analog O | digital B | ohne [
5.3 | Teilstriche/Umfang[mm] |4 2 &§ 40 km/h mph eingestellter Umfang 1812
5.4 | Vmax/80% / Vpriif [km/h] 220 176 Vmax > 150 => 40 80 120
5.5 |Tachoanzeige|MeRstrecke| Zeit Tats. Zul. Toleranz Abweichung
Geschwindigk.
T [km/h] s [m] t [s] Vzé* 3.6 [km/h] AV[I—(r\nI;:l;JM T -V [km/h]

40 500 45,98 39,15 7,92 0,85

80 500 22,72 79,22 11,92 0,78

120 500 15,10 119,22 15,92 0,78
5.6 | Anforderungen erfullt B | nicht erflllt O
5.7 | Bemerkungen Luftdruck im Vorderrad: 2,3 bar, Temperatur am

Geschwindigkeitsmelgerat: 26°C
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{C) motogadget

Top — 12:00

39

S

25
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49

Technische Anderungen varbehalten
Position der Befestigungsholzen und des Kabelaustritts unterliegen fertigungsbedingten Taleranzen {+/- 0,25mm]

Subject to madifications,
Position of meunting bolts and cable outlet might vary due to manufacturing talerances {+/- 0,25mm).

{Verwendungsbereich) [Zul. Abw) [Oberfl) [Mafistab {Gewicht)

MOTOSCOPE  TINY |owiso 2768-f [ierkstoff, Halbzeug)

r
[Modell- oder Gesenk-Nr]

Datum Name

Bearb.

Gepr. Dimensionen

Norm

B 1
ﬁng_.@gadget MST_ GEHAUSE REV.C
von 1
Zust| Anderung Datum Name| Ursprung Ersatz fiir: [ Ersatz durch:
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motogadget

EEEEE g o

Gebrauchsanweisung fur das
digitale Rundinstrument motoscope tiny

Looking for the English manual?

Visit www.motogadget.de/en/mst_files.html
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Vielen Dank, dass Sie sich fir ein Qualitatsprodukt von motogadget
entschieden haben. Alle Produkte aus dem Hause motogadget werden in
Deutschland entwickelt und hergestelit. Mit Ihrer Entscheidung sichern Sie
Arbeitsplatze am Standort Deutschland.

Bitte lesen Sie die folgenden Hinweise vollstdndig und beachten Sie diese bei
der Handhabung des Instruments. Fir Schaden, die aus der Nichtbeachtung
dieser Anleitung resultieren, bestehen keinerlei Garantieanspriche und
motogadget ibernimmt keine Haftung.

Produktinformationen wie Abmessungen, 2D und 3D Plane, Gutachten,
Radumfang oder weitere Hilfe finden Sie unter:

www.motogadget.de/de/mst_files.htmi

Kontakt:

motogadget GmbH
3. Hof, Aufgang D
Képenicker Str. 145
10987Berlin

Tel. 030-27 59 19 20
Fax 030-27 59 19 22

—WWW-mo, t‘! ad ge al.de - -

Version 1.4
© Copyright und alle Rechte bei motogadget, Berlin 2008-2010



Typ motoscope tiny | 104KA0009-00 Anlage2  Seite 4 |

1 Uberpriifung der Lieferung

Jedes Produkt von mofogadget wird in einwandfreiem und funktionsgepriiftem Zustand
ausgeliefert. Bitte Uberprifen Sie die erhaltenen Waren sofort auf eventuelle Transportschéden.
Soliten Schaden oder Mange!l vorhanden sein, setzen Sie sich bitte sofort mit uns in Verbindung.
Es gelten diesbeziiglich unsere aligemeinen Geschifts- und Lieferbedingungen. Solite eine
Rucksendung mit uns vereinbart werden, achten Sie bitte darauf, dass wir nur Waren in der
Originalverpackung und ohne Gebrauchsspuren innerhalb der angegebenen Fristen
zurticknehmen. Fir unzulidnglich versicherte oder verpackte Ricksendungen iibernehmen wir
keine Haftung.

2 Haftungsausschluss

MOTOGADGET UBERNIMMT KEINERLEI HAFTUNG FUR DIREKTE ODER INDIREKTE
SCHADEN ODER FOLGESCHADEN ALLER ART, DIE DURCH DIE VERWENDUNG, DEN
ANBAU ODER DEN ANSCHLUSS DES INSTRUMENTS, DER SENSOREN ODER DES
MITGELIEFERTEN ZUBEHORS ENTSTEHEN. DARUNTER FALLEN UNTER ANDEREM ALLE
SCHADEN AN PERSQONEN, SACHSCHADEN UND FINANZIELLE SCHADEN. SPEZIELL DIE
VERWENDUNG IM BEREICH DES OFFENTLICHEN STRABENVERKEHRS ERFOLGT AUF
EIGENE GEFAHR.

DAS GEHAUSE DES GERATS DARF NICHT GEOFFNET WERDEN. IN DIESEM FALLE
ERLISCHT JEDER GEWAHRLETSTUNGSANSPRUCH. BEI VERWENDUNG DER
GELIEFERTEN INSTRUMENTE, SENSOREN UND ZUBEHORTEILE UNTER RENN- ODER
WETTBEWERBSBEDINGUNGEN, SOWIE ALLEN EINSATZEN, DIE DEM VORGESEHENEN
VERWENDUNGSZWECK NICHT ENTSPRECHEN, ERLOSCHEN SAMTLICHE
GARANTIEANSPRUCHE.

DAS INSTRUMENT BESTEHT AUS BEWEGLICHEN, MECHANISCHEN TEILEN. DAHER IST
DAS GERAT IST NICHT ZUR DIREKTEN MONTAGE AN HEIREN ODER EXTREM
VIBRIERENDEN MOTORTEILEN WIE Z.B. ZYLINDERKOPFEN GEEIGNET. BEI EINEM
DEFEKT BEDINGT DURCH HITZE ODER EXTREME VIBRATION ERLISCHT JEDER
GEWAHRLEISTUNGSANSPRUCH.

2.1 Eintragungspflicht

Das motoscope tiny ist als Zusatzihstrument nicht eintragungspflichtig.

Soll es als Einzelinstrument, also als einziger Geschwindigkeitsmesser am Fahrzeug im 6ffent-
lichen StralBenverkehr verwendet werden, sind Sie in Deutschiand und ggf. auch in anderen
Landern zu einer Einzelabnahme bzw. einer Eintragung in die Fahrzeugpapiere gesetzlich
verpflichtet.

SIE SIND FUR DIE KORREKTEN EINSTELLUNGEN DES RADUMFANGS UND DER
RADIMPULSZAHL SOWIE FUR DIE KORREKTE MONTAGE DES TACHOSENSORS SELBST
VERANTWORTLICH.

3 Technische Daten

Durchmesser / Tiefe 49 mm/ 31 mm
Gewicht incl. Kabel 90 g
_ Befestigungsbohrungen 2 x M3, 4mm tief
— Stromaufnahme— ¢ca. 200-mA (belastungsabhingig)—— — —
Betriebsspannung 9— 15V
Betriebstemperatur -20°.. + 80C
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4 Vorbereitungen zum Anbau und Anschluss des Instruments

4.1 Notwendige Kenntnisse und Fihigkeiten

Der Anbau und Anschluss des mwtoscope tiny setzt keine speziellen Fachkenntnisse voraus. Da
das Gerdt an vielen verschiedenen Fahrzeugen mit unterschiedlichen Spezifikationen und
unterschiedlichem Zubehdr angebaut werden kann, sind nicht alle Sonderfélle durch diese
Beschreibung abgedeckt. Nutzen Sie im Zweifelsfall bitte die angebotenen Informations-
moglichkeiten auf unserer Website. Eine weitere Moglichkeit stellt der Einbau des motoscope tiny
durch eine Fachwerkstatt dar.

4.2 Erforderliche Materialien und Werkzeuge

Das motoscope tiny ist universell verwendbar und somit fir viele verschiedene Fahrzeuge
geeignet. Daher konnen je nach Fahrzeug und Art der Montage Anpassungen und
Zusatzmaterialien notwendig werden, wie zum Beispiel:

Halterung fir das Gerat und Befestigungsschrauben

Halterung fiir den Tachosensor

Zuleitungen fir Spannungsversorgung, Zindsignal, Neutralleitung

Montagematerial wie Kabelbinder, Steckverbinder, Schrumpfschlauch, Létkolben, Létzinn

Fiir den elektrischen Anschluss empfehlen wir, den Fahrzeugschaltplan zu Hilfe zu nehmen.

Wenn Sie keinen Universalhalter von motogadget verwenden, benétigen Sie ein entsprechend
stabiles Halteblech fiir das Gerét. Fiir die Positionierung des Tachosensors muss, je nach
gewahltem Montageort, ebenfalls eine passende Befestigung gefertigt werden.

5 Schnellstart

Hier werden kurz und tibersichtlich die grundlegenden Arbeitsschritte fiir den Anbau und Anschluss
des motoscope finy dargestellt:

a) Stellen Sie alle fir die Installation bendtigten Materialien wie Halterungen, Schrauben,
Schraubenkleber, Kabel/Litze, Schrumpfschlauch, Steckverbinder usw. bereit. Stellen Sie
ferner alle bendtigten Werkzeuge fiir die mechanische und elektrische Montage, wie z.B.
Schraubendreher, Schraubenschliissel, Litkolben, Lotzinn, Multimessgerat usw. bereit.

b) Halten Sie den Schaltplan lhres Fahrzeugs und den Anschlussplan des motoscope tiny bereit.

c) Waihlen Sie geeignete Montagestellen fir das Gerat und den Tachosensor.

d) Entscheiden Sie, wo die Anschlisse von Gerat, Tachosensor, Kontrolllampen,
Spannungsversorgung und Meniitaster zusammengefiihrt werden sollen. Achten Sie ggf. auf
geniigend Platz fir eine Steckverbindung.

e) Passen Sie die gelieferte Halterung an Ihr Fahrzeug an, bzw. fertigen Sie sich eigene Halter.
Montieren Sie die Halter am Fahrzeug. Montieren Sie das Ger3t und falls Ihr Fahrzeug Uber
keinen elektronischen Tachosensor verfligt, auch den Tachosensor.
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fy  Suchen Sie sich "geschaltetes Ph&" fir den Anschluss des braunen Kabels des Motoscope
Tiny. Legen Sie sich weiterhin eine Leitung direkt vom Pluspol der Batterie zum Anschlussort
des motoscope Tiny. Beachten Sie, dass diese beiden Anschlisse je einer 5 A Sicherung
abgesichert werden.

g) Entfernen Sie die Masseleitung von der Batterie.

h) Fihren Sie die Kabel von Instrument, Tachosensor, Spannungsversorgung, Menitaster und
Kontrolllampen zu dem ausgewahlten Ort und verbinden Sie diese laut Anschlussplan.

i)  SchlieBen Sie jetzt wieder die Batterie an das Bordnetz an und schalten Sie die Ziindung ein.

i} Rufen Sie nun wie in Kapitel 11 beschrieben das Setup-Menu auf und stellen Sie dort alle
fahrzeugspezifischen Parameter ein.

6 Allgemeine Sicherheitshinweise zum Anbau und Anschluss

+ Entfernen Sie vor der Montage die Verbindung des Minuspols der Fahrzeugbatterie zum
Bordnetz.

+  Gewdhrleisten Sie in Ihrem eigenen Interesse und zur Sicherheit Anderer einge solide
Befestigung aller Anbauteile.

*  Vergewissern Sie sich, dass Ihr Fahrzeug lber entstorte Ziindkerzenstecker verfiigt. Der
Betrieb an nicht entstérten Fahrzeugen kann zur Beschédigung oder Fehlfunktion des
Instruments fuhren!

7 Anbau des Instruments

Bei der Montage des Instruments muss eine plane, verzugfreie Befestigung mit 2 Schrauben (M3)
gewahrleistet sein. Um ein Ausreilen der Befestigungsgewinde zu vermeiden, soliten die
Befestigungsschrauben eine Mindesteinschraubldnge von 3 mm im Gehduse aufweisen. Die
maximale Einschraubtiefe von 4 mm darf nicht (iberschritten werden. Wahlen Sie die
Schraubenlinge entsprechend der von |hnen verwendeten Halterung. Wir empfehlen die
Verwendung von fliissiger Schraubensicherung (mittelfest). Darlber hinaus ist das max.
Anzugsdrehmoment von 4 Nm unbedingt einzuhalten.

8 Anschluss des Instruments

8.1 Hinweise zum Verlegen der Leitungen

Vor dem Verlegen der Leitungen sollten Sie einen geeigneten Kabelweg suchen. Er solite
moglichst entfernt von heiRen Motorteilen sein. Suchen Sie sich einen geeigneten Platz fir die
Zusammenfiihrung der Kabel und ggf. der Stecker. Meist finden sich &hnliche Verbindungspunkte
im Kabelbaum bereits im Scheinwetfér, unter dem Tank oder im Cockpit.

Achten Sie vor dem Kirzen der Kabel auf eine ausreichende Kabellange. Bedenken Sie dabei
auch den Lenkeinschlag und die Federwege lhres Fahrzeuges.

Alle Anschlusskabel sollten knickfrei, zugentlastet und gut isoliert verlegt werden. Optimal sind
Létverbindungen. Achten Sie insbesondere auf zusétzlichen Isolationsschutz an mechanisch
starker beanspruchten Stellen. Zur Verlegung und Befestigung der Kabe! empfehlen wir
Kabelbinder aus Kunststoff,
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8.1.1 Belegung und Kabelfarben

Kabelfarbe {Funktion Anschluss

rot Spannungsversorgung Dauer Plus (+) mit 5A Sicherung abgesichert

schwarz Spannungsversorgung Fahrzeugmasse

braun Eingang Zlndschloss Geschaltetes Plus (+) mit 5A Sicherung abgesichert

orange Eingang Tachosenser flhrt zur Signalleitung des originalen Tachosensors
oder zum motogadget Tachosensor, der auf +12V
schaltet

gran Eingang Meniitaster fiihrt zur zum Men(itaster der auf Masse schaltet

blau Eingang Fernlichtkontrolllampe |Fithrt zum Pluspol der Fernlichtkontrofllampe oder
direkt zum Fernlicht an die Glihbirne

weil} Eingang Neutral KortroMstmpe [Fiihrt zum Neutralschalter der auf Masse schaltet

lila Eingang Warnlampe Fihrt zum Masseanschluss der Warnlampe oder zB.
direkt zum Oldruckschalter der auf Masse schaitet

gelb Eingang Blinkerkontrolliampe {Fihrt zum Pluspol der Blinkerkontrolllampe oder
direkt zu den Blinkern (Schaltbild im Anhang)

8.2 Batterie und Spannungsversorgung

Der motoscope tiny arbeitet mit Spannungen von 9V bis 15V Gleichspannung. Der Betrieb an
Fahrzeugen ohne Batterie im Bordnetz ist nicht mdglich. Bitte achten Sie bei der Montage auf die richtige
Polung der Versorgungsspannung.

ACHTUNG! DER zu VERWENDENDE MINDESTQUERSCHNITT DES ANSCHLUSSKABELS
BETRAGT 0,75 MM. DAS GERAT MUSS MIT EINER 5A SCHMELZSICHERUNG ABGESICHERT
WERDEN. WIRD KEINE SICHERUNG VERWENDET, KANN ES BElI BESCHADIGUNG DES
ANSCHLUSSKABELS ODER DES INSTRUMENTES ZU EINEM KURZSCHLUSS UND EINEM
KABELBRAND KOMMEN. ES BESTEHT LEBENSGEFAHR! FUHREN SIE DEN ELEKTRISCHEN
ANSCHLUSS SACHGERECHT AUS! WENN SIE NICHT UBER DIE NOTIGE SACHKENNTNIS
VERFUGEN, LASSEN SIE DEN ANSCHLUSS VON EINER FACHWERKSTATT DURCHFUHREN

8.3 Installation und Anschluss des Tachosensors

8.3.1 Verwendung des original Tachosensors
Anschlusskabel

Ist ein elektronischer Tachogeber mit drei Anschlusskabeln original Tachosensor

am Fahrzeug vorhanden, der ein Signal ausgibt das gleich
oder hoher als +5V ist, kann dieser prinzipiell verwendet
werden. Hallgeber (zwei Anschliisse) sind nicht mit dem
motoscope tiny kampatibel.

Das Signalkabel des Sensors wird mit dem orangen
Anschiusskabel des motoscope tiny verbunden. Der
mitgelieferte Lastwiderstand wird dabei zwischen der

posﬂwen Versorgungsspannung dias T’achosensors und der Sensor | [, o
_Signallei _de ‘achosensors - geschaltet. K nin.  Versorgungs- | |Widerstand | [ _ i|Sensor
3 . s etk den. muss der pannung 212 | Masse
Tachosensor (im Lieferumfang) vexwendet werden. Lmsar
ZUum
Instrument
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8.3.2 Verwendung des motogadget Tachosensors
Der mitgelieferte motogadget Tachosensor ist ein Reedschalter.

Zur Signalerfassung muss der mitgelieferte Magnet mit Kieber (wir empfehlen 2 Komponenten
Epoxidkleber) an einem Rad, Nabe, Kettenrad 0.3. angebracht werden. Dabei spielt es keine Rolle
ob der Magnet ganz aullen an @& Felge oder ganz dicht an der Radachse befestigt wird.
Trotzdem empfehien wir die Magneten méglichst nah an der Radachse zu platzieren.

Der Tachosensor wird mit einem Halteblech so befestigt, dass sich Magnet und Sensor parallel
gegenuberstehen. Der Abstand zwischen Magnet und Sensor darf 4 mm nicht (iberschreiten und
der Sensor darf den Magnet nicht beriihren. Das Halteblech ist so stabil auszulegen, dass auch im
Fahrbetrieb keine Abstandsinderung auftritt. Das maximale Anzugsdrehmoment der Muttern des
Sensors ist 1,6 Nm. Bitte Verwenden Sie bei der Montage Schraubenkleber (mittelfest). Ein Kabel
des Sensors wird an +12V (braunes Kabel vom motoscope Tiny) angeschlossen, das andere an
das orange Kabel des mofoscope tiny.

ACHTUNG! ST EINE SEITE DES SENSORS MIT +12V VERBUNDEN, UND DAS ANDERE
ENDE KOMMT VERSEHENTLICH N BERUHRUNG MIT DER FAHRZEUGMASSE, WIRD DER
SENSOR ZERSTORT. WIRD DER MAGNET TEMPERATUREN UBER 100C AUSGESETZT (HEIRE
BREMSANLAGE) KANN ES ZU EINER ENTMAGNETISIERUNG KOMMEN,. DER MAGNET IST DANN
UNBRAUCHBAR.

9 Erste Inbetriebnahme

Wenn Sie alle Teile sicher montiert und korrekt angeschlossen haben, kénnen Sie die Batterie
wieder anschliefien.

Schalten Sie die Zindung bzw. Bordspannung ein. Der Zeiger muss nun eine Bewegung zum
Ende der Skala und zuriick ausfikwen. Sollte dies nicht der Fall sein, schalten Sie bitte die
Zindung wieder aus und prifen Sie alle Anschl{isse des Instruments systematisch durch.

10 Die Bedienung und das Anzeigen der Funktionen

Die Bedienung des Gerates erfolgt durch einen Meni-Taster. Um in die verschiedenen Ebenen der
Anzeige und des Setup Menis zu gelangen, wird die Betatigungsdauer am Taster variiert.
Es wird zwischen 3 Betétigungszeiten des Tasters unterschieden:

e Stufet: <1s
Funktion: Auswahl der nachstenfanderen Option oder Hochzahlen einer Ziffer.
o Stufe2: 1s-3s
Funktion: Auswahl der nachsten/untergeordneten Ebene oder der nachsten Ziffer.
Léschen von Speicherwerten.
« Stufe 3:>3s
Funktion: Auswahl der vorherigen/ (ibergeordneten Ebene oder verlassen des Meniipunkies.

Bitte entnehmen Sie die detaillierten Abfolgen fiir das Setup dem Flussdiagramm im Anhang
(Kapitel 15.3).

11 Funktionen

Die Anzeige der Geschwindigkeit kann in km/h oder mph eingestellt werden und erfolgt durch den
Zeiger. Erreicht der Zeiger auf der Skala die 180, wird die Geschwindigkeit zusétzlich auf dem LED

_Display dargestellt, dadurch ist es méglich auch Geschwindigkeiten Uber dem Skalenumfang, also =~

Jenseits der 200km/h _oder 200 mph abzulesen. Weiterhin werden auf dem LED Display

Zusatzliche Informationen wie Uhrzeif, Tageskilometer, Gesamtkilometer, Maximalgeschwindigkeit
und Bordspannung angezeigt.
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11.1 Uhr

Im Men{punkt ,hour” wird die Uhrzeit im 24 Stunden Format angezeigt. Vorrausetzung dafir ist der
Anschluss des roten Anschlusskabels an Dauerpius (direkt an die Batterie). Die Uhrzeit wird im
Setup eingestellt (siehe dort).

11.2 Der Gesamtkilometerzdhler (in km oder ml)

Der Gesamtkilometerzahler ,Ode” #tellt die zurlickgelegten Kilometer oder Meilen seit
Inbetriebnahme des Instruments dar. Dieser Wert kann im Setup durch den Unterpunkt ,SET
ODO" auf 0 gesetzt oder auch voreingestellt werden, wenn der alte Tachostand libernommen
werden soll.

11.3 Der Tageskilometerzahler (in km oder ml)

Der aktuelle Tageskilometerstand wird im Menlpunkt ,Trip“ angezeigt. Der Tageskilometerzahler
unterscheidet sich vom Gesamtkilometerzéhler durch eine Nachkommastelle. Die zurickgelegte
Woegstrecke wird zwischen 0 und 999.9 km oder ml angezeigt. Nach erreichen des Wertes 999.9
beginnt der Zahler wieder bei 0. Um den Tageskilometerstand zu ldschen, wird der Taster so lange
gedruckt, bis sich die Anzeige zuriicksetzt.

11.4 Der Maximalgeschwindigkeitsspeicher (km/h oder mph)

Die maximal erreichte Geschwindigkeit wird im Men( ,Top Speed“ angezeigt. Um die Anzeige zu
ldschen, wird der Taster so lange gedriickt, bis sich die Anzeige zuriicksetzt.

11.5 Die Bordspannungsanzeige (V)
Die Spannung des Bordnetzes wird im Menii ,batt" in der Einheit Volt angezeigt.

12 Setup

Die gesamte Bedienung und EinsteHung des mofoscope tiny wird mit einem Taster vorgenommen.
Daher ist der Aufbau des Setups in ,Ebenen’ angelegt. Die Auswahl und Anwahl dieser Ebenen
sowie deren Unterpunkte, wird durch die unterschiedlich lange Tasterbetétigung gesteuert. Die
Betatigungsdauer des Tasters wird durch die Kontrolilampen angezeigt.

Um in das Setup Menii zu gelangen, wird der Taster solange gedrlckt bis ,Setup” im Display
erscheint. Nun kann durch einen kurzen Tastendruck (Stufe 1= eine Kontrolllampe leuchtet} durch
das Setup navigiert werden. Ein langer Tasterdruck (Stufe 2 = zwei Kontrolllampen leuchten) wahit
das angezeigte Menii an. Eine Ubersicht des Setup Menis finden Sie im Kapitel 15.3.

12.1 Menii 1 - Einstelien der Uhr (SET hour)

In diesem Meni erfolgt das Stellen der Uhr. Ein kurzer Tasterdruck (eine Kontrolllampe leuchtet)
zahlt die Stunden bzw. Minuten hoch. Ein mittlerer Tasterdruck (zwei Kontrolllampen leuchten)
wechselt zwischen Einstellung der Minuten und Stunden. Halt man den Taster gedriickt, springt die

Anzeige nach einigen Sekunden awtomatisch in das Setuphauptmeni zurtck.

12.2 Menii 2 - Einstellen des Gesamtkilometerstandes (SET ODO)

Soll der alte Kilometerstand vom vorherigen Instrument (ibernommen werden, kann dieser hier
eingestellt werden. Ein kurzer Tasterdruck (eine Kontrolllampe leuchtet) zahlt die gewéhlte
Kilometerstelle hoch. Ein mittlerer Tasterdruck (zwei Kontrolllampen leuchten) wechselt zur
nachsten Stelle. Halt man den Taster gedriickt, springt die Anzeige nach einigen Sekunden
automatisch in das Setuphauptmeni zurlick.

Mit dieser Funktion wird die Anzahl der Tachoimpulse pro Radumdrehung eingestellt. Wird ein
Magnet benutzt muss nichts geandert werden (Werkseinstellung bei eins). Benutzen Sie mehr als
einen Magneten, stellen sie die Anzahl der verwendeten Magneten ein. Wird der original
Tachosensor benutzt, stellen sie die Anzahl der Ausgabeimpulse pro Radumdrehung ein. Ein
kurzer Tasterdruck (eine Kontrolllampe leuchtet) zéhlt die gewéhlte Stelle hoch. Ein mittlerer

7
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Tasterdruck (zwei Kontrolllampen leuchten) wechselt zur nichsten Stelle. Halt man den
Tastergedriickt, springt die Anzeige nach einigen Sekunden automatisch in das Setuphauptment
zuruck. Wird die Funktion TEACH benutzt, muss in diesem MenU nichts eingestellt werden

12.4 Meni 4 - Einstellen des Radumfangs (SET CIRC)

Diese Funktion dient zur Eingabe des Radumfangs in Millimetern. Messen Sie den Reifenumfang
des Rades an dem der Tachosensor montiert ist mit einer Schnur. Addieren Sie eine
Tachovoreilung von 5%, in dem Sie den gemessenen Wert mit 1.05 multiplizieren. Ein kurzer
Tasterdruck (eine Kontrolllampe leuchtet) zahlt die gewahlte Stelle hoch. Ein mittlerer Tasterdruck
{zwei Kontrolllampen leuchten) wechselt zur néchsten Stelle. Hélt man den Taster gedrickt,
springt die Anzeige nach einigen Sekunden automatisch in das Setuphauptmeni zurdck.

Wird die Funktion TEACH benutzt, muss in diesem Meni nichts eingestellt werden

12.5 Menii 5 — Anlernen des Geschwindigkeitssensors (TEACH)

Diese Funktion ermdglicht ein automatisches Einmessen der Fahrgeschwindigkeit, wenn z. B.
Radumfang oder Impulse pro Radumdrehung nicht bekannt sind. Fahren Sie dazu eine konstante
Geschwindigkeit von 50 km/h (ggf. kontrolliert durch Begleitfahrzeug oder das Originalinstrument).
Starten Sie die TEACH - Funktion mit dem Meniitaster (Zeitstufe 2). Das Einmessen erfolgt
wiahrend einer Zeit von 5 Sekunden. Diese Zeit wird durch einen langsam zunehmenden LED-
Batken angezeigt. Nach Ende der Einmessung springt das Gerét in die Standardanzeige zurlick.
Das Ergebnis des Anlernens und die daraus resultierende Genauigkeit der Geschwindigkeits-
anzeige ist abhdngig von der Geschwindigkeit welche im Moment des Anlernvorgangs gefahren
wurde. Es kann somit zu einer ungenauen Geschwindigkeitsanzeige filhren, wenn die
Referenzgeschwindigkeit von 50km/h zum Zeitpunkt des Anlernens nicht genau eingehalten
wurde. Daher ist die konventionelle Einstellung durch Radumfang und Impulszahl (Mend 3 und 4)
immer vorzugsweise anzuwenden.

12.6 Menii 6 — Einstellen der Einheiten (UNIT)

In diesem Men(i wird zwischen der Anzeige in Kilometer (km/h) oder Meilen (mph) gewéhit. Dabei
entspricht eine ,0 der Einheit km/h urid eine 1 der Einheit mph. Ein kurzer Tastendruck wechselt
die Einheit, halt man den Taster gedrickt, springt die Anzeige nach einigen Sekunden automatisch
in das Setuphauptmeni zuriick.

12.7 Menii 7 — Anzeige der Versionsnummer (STAND)

In diesem Menii wird der Softwarestand angezeigt. Es kann nichts eingestellt werden. Halt man
den Taster gedriickt, springt die Anzeige nach einigen Sekunden automatisch in das
Setuphauptmenii zurlick.

13 Sicherheitshinweise fiir den Betrieb im Verkehr

Bitte lassen Sie sich nicht durch das Instrument vom Stralenverkehr ablenken. Sie sind als
Anwender flr die korrekte Einstellung aller Gerateparameter und die korrekte Montage aller
Anbauteile verantwortlich. Die Montage des Sensors sowie die Eingabe der Berechnungsfaktoren,
missen mit gréBter Sorgfalt erfolgen, da hiervon die Exaktheit der Anzeige abhangt.

14 Fehlersuche

14.1 Nach dem Anbau und bei der Inbetriecbnahme

_» Achten Sie auf eine ausreichende Versorgungspannung des Gerédtes von mindestens 7V.

Vergewissern Sie sich von der giftwaridfreien Funktion der Fahrzeugbatterie.

* Benutzen Sie kein Batterieladegerat um die Funktion des Gerates zu testen.
. Uberpriifen Sie alle Kabel auf korrekten Anschluss und Kontakt.
. Uberpriifen Sie alle Kabel auf Yerpolung, Kurzschluss oder Masseschluss.
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Wird keine stabile Ganganzeige emeicht, priifen Sie ob die Halterung des Tachosensors stabil
genug ist und der Abstand des Tachosensors zum Magneten kleiner als 4mm. Probieren Sie alle
Drehzahlfilter aus.

So kénnen Sie alle Eingdnge des Instrumentes priifen:

trennen Sie alle Verbindungen 2uth Instrument

verbinden Sie nur +12V mit dem braunen Kabel und Masse mit dem schwarzen Kabel

jetzt solite die Anzeige aufleuchten und der Zeiger sich zum Skalenende und zuriick bewegen, ist
das nicht der Fall prifen Sie Ihre Spannungsquelle und die die Polaritdt des braunen und
schwarzen Kabels.

tippen sie mehrmals schnell hintereinander mit dem orange Kabel auf +12V - wenn sich der
Zeiger jetzt minimal bewegt, funktioniert dieser Eingang einwandfrei

tippen Sie mit dem grinen Kabel kurz hintereinander auf Masse - wenn auf dem LED Display
verschiedene Werte angezeigt werden, funktioniert dieser Eingang einwandfrei

tippen sie jetzt mit dem blauen Kabel auf +12V - leuchtet die Femlichtkontrolllampe, funktioniert
dieser Eingang Einwandfrei

tippen sie jetzt mit dem weiBen Kabel auf Masse - leuchtet die Neutrallampe, funktioniert dieser
Eingang Einwandfrei

tippen sie jetzt mit dem lila Kabel auf Masse - leuchtet die Fehlerlampe, funktioniert dieser
Eingang Einwandfrei

tippen sie jetzt mit dem gelen Kabel auf +12V - leuchtet die Blinkerkontrolllampe, funktioniert
dieser Eingang Einwandfrei

Wenn dieser Test erfolgreich abgeschiossen wurde, funktioniert das Gerat einwandfrei. Bitte
prifen Sie lhre Verkabelung. Wenn dieser Test nicht erfolgreich ist, muss das Instrument
eingeschickt werden.

14.2 Ricksendung und Reklamation
Wird ein defektes Gerat zur Reparatur oder Umtausch eingeschickt, ist folgendes zu beachten:
vergewissem Sie sich nochmals, dass kein Anschlussfehier vorliegt. Benutzen Sie ggof. eine andere

Spannungsquelle

unfreie Sendungen werden nicht angenommen

der Versand zu uns erfolgt auf eigenes Risiko, Sie sind fiir die ausreichende Versicherung der

Sendung verantwortlich

achten Sie auf eine ausreichende Verpackung

tegen Sie die Rechnung und eine Fehlerbeschreibung mit Fahrzeugtyp und Baujahr bei

bei nicht EU-Staaten muss in der Zollerklarung ,Reparaturgerét* und als Wert 1 Euro stehen

Das motogadget - Team wiinscht lhnen eine angenehme, sichere Fahrt und viel

SpaB mit Mrem neuen motoscope tiny.

1 5 A h Sicherung 1A
nhang = I
15.1 Anschlussschema Zandschlof Batterie o
— Dauerplus ot |:| Sicherung 1A
8 E‘ geschalteles Plus braun 3
E — Eingang Tashesensor %: j‘—jﬂ] Tachosensor
(D GJ schwarz
0 Q. Masse ::»—i
- 2 8 ) P ~ Eingang Meniitaster %:—-/4' _
-(LU'; % N Eingang Nettraflampe ‘f'em = - zum Neutmischalter (schattet auf Masse)
c 0o Eingang Wamlampe |2 zum Oldruckschalter (schaltet auf Masse)
< E Eingang Blinkerkontrolilampe :g:eI:b:=ﬁF—v% +12V vom Blinklicht
Eingang Femichtkontrollampe Fooe—— 12V vom Fermiicht
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15.2 Zusammenfiihrung von zwei Blinkerkontrolllampen

Pluspol von
Blinkerkontrolllampe links

15.3 Ubersicht Meniiaufbau
Normal Betrieh

—= hour

[104KA0009-00

Anlag_e 2

Seite 12|

motoscope tiny
gelbes Kabe!

T

Dioden 1A
Polung beachten

Setup Menii

Pluspol von

— Blinkerkontrolllampe rechts

|

0DO

!

trip —>= |Gschen

|

top speed —== IGschen

|

— batt

Legende

—= Taster kurz driicken (1s)
—s= Taster lang driicken (3s)

—==>> Taster gedriickt halten

(2} Set

~= (1) Set hour —=>
e

Odo —=>

(3)Set Pulse —>>
feSe=a=

(4) Set Circ —>
=

(5) Teach —>
(6) Unit —=
<

— (7) Stand —=

Minute ——= hochzéihlen

b

Stunde —-= hochzahlen

Stelle -——= hochzéhlen
Stelle —— hochzdhlen
Stelle ——= hochzahlen
Stelle ——= hochz&hlen
Stelle —— hochzéhlen
Stelle ——= hochzahlen

|start

0 (Kilometer)

1

1 (Meilen)

XXX
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16 100/90 16 1770 18 90490 - 18 51 H TL 1869
16 110/90 16 1824 18 140/90 - 18 56 H 1924
16 120/80 16 1806 18 100/90- 18 56 H TL 1024
16 120/96 16 1878 18 100/90- 1861 H TL 1924
16 130/70 16 1778 18 100/90 - 18 MIC 61 H TL 1624
16 130/90 16 1933 18 110/80 - 18 58 H TL 1912
16 150/80 16 1951 18 110/80 - 18 58 H TL 1912
16 140/90 16 1987 18 110480 - 18 M/C 58 § 1612
16 150/80 16 1951 18 110/90 18 1678
16 160/80 16 1999 18 110/100 18 2009
16 180/60 16 1878 18 120/70 ZR 18 50w TL 1888
16 180/70 16 1987 18 120/80 - 18 62 H TL, 1960
16 200/60 16 T804 18 120/80- 18 62 1960
16 240/50 16 1951 18 120/90 - 18 65 H TI/TL 2032
17 100/80 17 1788 18 120/90 - 18 MIC 61 HTL 2032
17 110/70 17 54 H TL 1770 18 130/70 18 63 H TL 1930
17 | 110/70 v 17 v 250(54V) TL 1770 18 | 130/70 B 18 69 H reinf. TL 1930
17 ] 11070 V 17 V250 (54V) TL 1770 18 130/80 18 2008
17 110/70 ZR 17 54 W TL 1770 18 140/80 - 18 70 R 2057
17 110/80- 17 5T HTL 1836 18 150/70 VB 18 TL 2014
17 110/80 -17 57 H TL 1836 18 ] 160/60 VB 18 V280 (70V) TL 1960
17 120/60 ZR 17 (55W) TL 1740 18 160160 ZR 18 (TOW) TL 1960
17 120/70-17 68 V TL 1812 8 | 170/60 VB 18 V280 (73V) TL 1996
17 120/70 B 17 MIC 58 V TL 1812 18 170/60 ZR 18 (73W) TL 1996
17 120/70 ZR 17 {58W) TL 1812 18 180455 18 1981
17 120/80- 17 61 H 1884 18 200450 18 1951
17 120/80 - 17 M/C 67H rein. 1884 18 240740 18 1960
17 | 120/80-17 MIC 67H reinf. TL 1884 18 3.00-1847 S 1804
17 120/90 - 17 rear 1957 18 3.00 - 18 52 M reinf, 1894
17 130/60 ZR 17 59W TL 1776 18 3.00 - 18 52 P rainf. 1894
17 130/70 17 62 H TL 1854 8 3.25-18 52 H 1930
17 130/70 ZR 17 62W TL 1854 18 3.05-18528 1930
17 130/80 - 17 65 H TL 1933 18 3.25 - 18 59 P reind. 1930
17 130/80 - 17 65 H TL 1933 18 3,25 - 18 58 P raint. 1930
17 130/80 - 17 65 S 1933 18 3.50- 1856 S 1960
17 140/80 - 17 69 H 1981 18 3.50 - 1862 P reinf, 1960
17 | 140/80-BA7M/CH9H TL 1981 18 3.50- 1862 P reinf, 1960
17 140/80 B 17 M/C 69H TL TO8 - 19 100/90 - 19 57 H TI/TL 2002
17 150460 ZR 17 66W TL 1848 19 110/90 - 1962 H TL 2057
17 150770 17 69 H TL 1939 19 110/90 19 57 S TL 2057
17 150/70 17 69 V TL 1939 19 3.00-19495 1672
17 150/70 R 17 69 H TL 1939 19 3.00 - 19 54 P rainf. 1672
17 150/70 ZR 17 (69W) TL 1939 19 3.25-1954 H TT/IL 2008
17 150/80 17 2029 19 3.25-1954 P 2008
17 160/60 VB 17 (69V) TL 1884 19 3.25-1954 STT/TL 2008
17 160/60 ZR 17 (6IW) TL 1884 19 3.25-1954 VTL 2008
17 180/70 B 17 73V TL 1884 19 3.50- 1957 H THTL 2038
17 180/70 ZR 17 73W TL 1884 19 3.50- 1857 P 2038
17 170/80 VB 17(72V) TL 1921 19 3.50-1957 STL 2038
17 170/60 ZR 17 (72W) TL 1821 19 3.50 - 19 57 V TT/TL 2038
17 180/55 ZR 17 (73w) TL 1903 b B0/90 - 21 48 H 2045
17 | 180/55 ZR 17 V300 (73W) TL 1903 e 80/90 -2154 H TL 2045
17 i90/50 ZR 17 (T3W)TL 1878 na 90/90 - 21 54 S 2099
17 200/50 7R 17 (75W) TL 1918
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Prufbericht

gemal Richtlinie des Rates der Europaischen Gemeinschaften
zur Angleichung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten tber

tiber die elektromagnetische Vertraglichkeit
einer selbststandigen technischen Einheit (STE)

97/24/EG Kapitel 8 vom
einschliellich aller Anderungen bis

----- vom

Bisher erteilte
EG - Genehmigung : ohne

: 17.06.1997
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Antragsteller

nd Kraftfahrt GmbH

Anhang zum Gutachten Nr. 104KA0009-00

: GeschwindigkeitsmeRgerat

: motoscope tiny

: motogadget GmbH, 10997 Berlin

TUVRheinland

Seite 1

0 Allgemeines

0.1
0.2
0.3

0.3.1

0.4

0.5

Fabrikmarke

Typ
Merkmale zur Typidentifizierung

Anbringungsstelle dieser

Merkmale
Hersteller

Nr. des Beschreibungsbogens

1 Prufobjekt

1.1

1.2

Beschreibung

Typ
Bemerkungen

2 Prufprotokoll

2.1

2.2

Prifeinrichtungen

Prifergebnisse

Bedingungen, unter denen die
0.g. Prifergebnisse ermittelt
wurden

: motogadget
: motoscope tiny
. Herstellerzeichen (motogadget),

Typ (motoscope tiny)

. siehe Gutachten

: motogadget GmbH

Kdpenicker Stralte 145
10997 Berlin

. ohne, Beschreibung siehe

Gutachten Nr. 104KA0009-00, Anlage 2

. elektronisches Geschwindigkeitsmefigerat
: motoscope tiny
. keine

. Die Prafungen wurden auf Anlagen durchgefiihrt,

die den Anforderungen der Prufgrundlage
entsprechen.

. Fur die Prifungen geman Ziffer 2.2.1 und Ziffer

2.2.2 des Prufberichtes

- Aufbau entsprechend Kapitel 8, Anhang V und
VI der Prifgrundlage;

- Messung im Freifeld-MeRplatz, Mef3abst.: 1[m];

- HOhe der auf einem Kunststofftisch liegenden
Grundplatte Gber dem Boden der Prifstatte:

1 [m] (Massebezugsflache);

- Priifling auf Holzplatte stehend, 50 [mm] Gber der
Grundplatte;

- Grundplatte mittels Cu-Band mit Massebezugs
flache (Erdungssystem) verbunden;

- Die Stromversorgung erfolgte aus einer 12 [V]-
Fahrzeugbatterie, Uber eine Kfz-Bordnetznach
bildung 5 [uH] // 50 [Q];

- Bordnetznachbildung auf Holzplatte stehend,
negativer Pol mit Grundplatte verbunden;

- Abstand Prifling - Kfz-Netznachbildung: 1,5 [m];

- Hohe Phasenzentrum Antenne Uber der Grund
platte: 150 [mm];

TUV Rheinland Kraftfahrt GmbH
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Typprifstelle Fahrzeuge/Fahrzeugteile
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(Fortsetzung)

Betriebszustand der STE
wahrend der Prufung

: - Antennenhéhe Uber Grundplatte (Massebezugs

flache): 0,15 [m];

- Horizontaler Antennenabstand zur Kante der

Grundplatte: 1 [m].
: Normale Funktion

2.2.1 Messung von gestrahlten breitbandigen elektromagnetischen Stérungen aus
selbststandigen technischen Einheiten (STE).

2.2.1.1 Elektrische Funkstorfeldstarke 30-1000 [MHZz];
reprasentative STE: elektronisches, programmierbares GeschwindigkeitsmeRgerat

Frequenz

[MHz]
30
45
75

150
180
225
300
400
605
760
900

Zusammenfassendes Ergebnis

MeRwert
Horizontal
[dBpV/m]
33,21
26,30
33,92
38,56
30,04
15,81
22,44
33,31
34,31
43,03
29,77

MeRwert Vertikal Bezugspegel

Héchstwert
[dBuV/m] [dBuV/m]
23,85 32.11
18,78 23.04
20,38 28.54
16,44 24.8
20,08 22.87
19,21 29.33
14,81 30.73
39,19 42.75
28,73 38.74
48,36 51.16
24,80 37.18

Bezugsgrenzwert Abstand zum

minus 2dB Bezugsgrenzwert

[dBuV/m] [dBuV/m]
62,00 -29.89
57,57 -33.96
52,00 -23.46
56,55 -31.2
57,75 -34.13
59,22 -29.67
61,11 -30.27
63,00 -20.25
63,00 -24.26
63,00 -11.84
63,00 -25.82

: Die Bezugsgrenzwerte werden nicht Gberschritten.

Die Anforderungen der Prifgrundlage werden

erfallt.

2.2.2 Messung von gestrahlten schmalbandigen elektromagnetischen Stérungen aus
selbststandigen technischen Einheiten (STE).

2.2.2.1 Elektrische Funkstorfeldstarke 30-1000 [MHZz];
reprasentative STE: elektronisches, programmierbares GeschwindigkeitsmeRgerat

Frequenz

[MHz]
30
45
75

150
180
225
300
400
605
760
900

MeRwert
Horizontal
[dBpV/m]
11,31
16,76
23,81
28,12
14,70
18,56
23,71
21,93
33,45
51,75
32,17

MeRwert Vertikal Bezugspegel

[dBuV/m] Hochstwert
[dBuV/m]
23,76 24.25
13,60 13.62
24,24 19.77
16,72 25.54
32,00 23.61
15,98 17.99
18,29 29.26
20,72 29.53
26,58 33.02
28,92 41.38
24,24 35.62

Bezugsgrenzwert Abstand zum

minus 2dB Bezugsgrenzwert

[dBuV/m] [dBuV/m]
52,00 -27.75
44,89 -30.38
42,00 -22.23
46,55 -20.46
47,75 -23.39
49,22 -31.01
51,11 -21.74
53,00 -23.47
53,00 -19.98
53,00 -11.62
53,00 -17.38
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Fahrzeugteil : GeschwindigkeitsmeRgerit TUVRheinland
Typ : motoscope tiny
Antragsteller : motogadget GmbH, 10997 Berlin Seite 3
Zusammenfassendes Ergebnis : Die Bezugsgrenzwerte werden nicht tiberschritten.
Die Anforderungen der Prifgrundlage werden
erfullt.

2.2.3 Prifung der Storfestigkeit gegenliber eingestrahlten elektromagnetischen Feldern von
selbststandigen technischen Einheiten (STE).

Die Prufung entfallt gemaf Prifgrundlage Kapitel 8 Anhang 1, Ziffer 7.4, da die
Funktion der STE fiir die direkte Steuerung des Fahrzeuges nicht als wesentlich
angesehen wird.

23 Allgemeine Angaben zur Prifung
2.3.1 Eingangsdatum der Prifgegen- : 25.08.2010

stands

Datum der Priifung : 25.08.2010

Ort der Prifung . Koln

Bemerkung . Die Prifergebnisse beziehen sich ausschliefilich

auf die unter Punkt 1. dieses Berichtes
aufgefiihrten Prifobjekte.

3  SchluBbescheinigung
Das Geschwindigkeitsmefigerat, Typ motoscope tiny, entspricht der Prifanforderung.

Dieses Gutachten besteht aus den Seiten 0, 1 bis 3.

Das Priflaboratorium ist fiir das o0.g. Prufverfahren akkreditiert von der
Akkreditierungsstelle des Kraftfahrt-Bundesamtes, Bundesrepublik Deutschland, unter
DAR-Register-Nr.: KBA-P 00010-96.

Koéln, 25.08.2010

ri/pc

,',? 4
Vo o

Dipl.-Ing. Harald Ruttgers
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